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   کلی:

ــتن مدار پمپ و      توانایی و قدرت انجام کار بسـ

ــار در مدار و آماده      تعیین تغییرات و افت فشـ

شین       شرده و توزیع آن براي ما سازي هواي ف

مان        با فر فه  ندر دو طر ــیل آلات و کنترل سـ

 مستقیم و غیرمستقیم .

    ی:جزئ

ــتم هیدرولیک و پنوماتیک و          ــیسـ ــنایی با سـ آشـ

 تشخیص عناصر کنترل کننده در مدارات  

:رفتاري   

تعمیرکار هیدرولیک و پنتوماتیک کســی اســت که  

ــی مربوطه و با رعایت   پس از گذراندن دوره آموزشـ

ــتن مدار پمپ و       ــول ایمنی از عهده انجام بسـ اصـ

سازي      شار در مدار و آماده  تعیین تغییرات و افت ف

هواي فشرده و توزیع آن براي ماشین آلات و کنترل 

جدول          هاي خطی از روي  نده  مل کن خاب ع و انت

 کنترل برآید .

   نظري :

شنایی با خط کشی و        شنایی با نقشه خوانی / آ آ

ها /           نده  مل کن با ع نایی  ــ ندازه گیري  / آشـ ا

آشنایی با انواع سیلندرها / آشنایی با انواع شیرها  

  و رگلاتور 

  

  عملی :

ــتن مدار پمپ با توجه به           ــایی و بسـ ناسـ ــ شـ

یک  سیلندر مشخصات فرم و لوله توانایی کنترل   

ــیر     با انواع شـ فه  نایی    2/4،  3/2،  2/2طر توا

شیر یک طرفه پیلوتی . تنظیم     سط  کنترل با تو

سیلندر یک طرفه و دوطرفه بدون بار و      سرعت 

ــار مدار . کار با انواع کنترل        با بار و خواندن فشـ

ک طرفه و دو طرفه با فرمان مستقیم و  سیلندر ی

ستن تایمرپنوماتیکی در     ستقیم . توانایی ب غیر م

یک مدار . تشـــخیص عناصـــر کنترل کننده در 

 مدارات و عیب یابی و نحوه کنترل مدار

ي
ور

ض
ح

 

ی 
ران

خن
س

- 
ی

اه
رگ

کا
ت 

یا
مل

ع
- 

ي 
ه ا

حث
با

م
– 

ی
اه

شگ
مای

آز
ت 

یا
مل

ع
 

  

   

ق
واف

م
 

  

 

رو
ود

خ
ک 

انی
مک

  

 

12 36 48  




